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PODLACZENIE PRZEWODOW
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TX-114SR Instrukcja instalacji

Przeznaczenie urzadzenia

Zewnetrzny pasywny czujnik podczerwieni TX-114SR przeznaczony jest do pracy jako czujnik bezprzewodowy we
wspotpracy z wbudowanym do niego dowolnym rodzajem nadajnika. Bardzo niski pobdr pradu (ok. 25uA) sprawia, ze uktad
elektryczny czujnika w niewielkim stopniu wptywa na zuzycie baterii nadajnika. Przed zainstalowaniem nadajnika do
obudowy czujnika nalezy upewnic sie, ze wejscia sterujgce nadajnika prawidtowo reagujg na dziatanie wyjs¢ czujnika -
niektore nadajniki mogg nie wspdtpracowac z nimi poprawnie.

Czujnik TX-114SR wyposazony jest w dwa detektory PIR — kazdy z nich wytwarza strefe detekcji w postaci kurtyny przy czym
jedna z nich jest pozioma, a druga ma mozliwos¢ nachylenia. Nachylenie regulowanej strefy detekcji powoduje zmiane jej
ksztattu z kurtyny poziomej do postaci stozka, co z kolei powoduje ograniczenie jej zasiegu — w okreslonej odlegtosci od
czujnika powierzchnia stozka dochodzi do ziemi. Warunkiem wystgpienia alarmu jest rownoczesne naruszenie obydwu stref
detekcji (logika AND) — takie rozwigzanie eliminuje fatszywe alarmy wywotywane przez zwierzeta oraz obiekty poruszajgce
sie poza teoretycznym zasiegiem czujnika (12m).

OPIS OGOLNY

Dioda LED Akcesoria

Pokrywa

Srubka blokujgca pokrywe P. Przestona maskujaca
Soczewka Q. Sruby montazowe (2 szt.)
Otwor diody LED R. Podktadka klejgca (1 szt.)
Suwak do regulacji zasiegu S. Konektor baterii 9V (1 szt.)

Regulacja czutosci

Przewdd zasilania czerwony (+)

Przewdd zasilania czarny (-)

Przewody wyjscia alarmowego (niebieskie)
Przewody wyjscia sabotazowego (zielone)
Obracany korpus uktadu optycznego
Mikroprzetgczniki funkcyjne

Podstawa obudowy

Przestrzen na baterie i nadajnik

OZETraAr-—IOTMTMOUO®P

pA ZASADY INSTALACII

e  Po podtaczeniu zasilania rozpoczyna sie proces stabilizacji termicznej czujnika, ktéry trwa okoto 1 minuty — w tym
czasie dioda LED miga, a czujnik nie reaguje na ruch.

e  Zabrudzony czujnik nalezy czysci¢ miekka wilgotng Sciereczka — nie stosowac rozpuszczalnikow.

e Obudowa czujnika, a zwtaszcza soczewka jest podatna na uszkodzenia — nalezy zachowaé odpowiednig ostroznos¢.

e Do zasilania czujnika nalezy stosowa¢ wytgcznie baterie litowe lub alkaliczne.

e Jedli nadajnik nie reaguje na zmiany stanu wyjs¢ czujnika nalezy sprobowac¢ potgczy¢ dodatkowym przewodem zacisk (-)
czujnika z ujemnym biegunem baterii nadajnika (dotyczy zasilania czujnika i nadajnika z oddzielnych baterii).

POLE DETEKCII

Pole detekcji czujnika tworzone jest przez dwie strefy- pozioma oraz regulowang (nachylong). Alarm wyzwalany jest tylko
wtedy gdy obydwie strefy zostang naruszone réwnoczesnie. Regulacja zasiegu czujnika polega na zmianie kata nachylenia
strefy regulowanej. Dzieki takiemu rozwigzaniu udato sie osiggna¢ nastepujacy efekt:

A. Cztowiek poruszajacy sie w zasiegu obydwu stref powoduje wywotanie alarmu.
B. Zwierzeta naruszajgce tylko strefe nachylong nie naruszajg strefy poziomej zatem nie wywotujg alarmu.
C. Pojazdy poruszajace sie poza zasiegiem strefy nachylonej naruszajg tylko strefe poziomg i nie wywotujg alarmu.



W zaleznosci od sposobu regulacji czujnika moze on dziata¢ albo jako czujnik szerokokatny albo jako czujnik chronigcy
dojscia do drzwi i okien.

Tryb szerokokatny

Czujnik umieszczony na Scianie i skierowany do przodu pokrywa swoim polem detekcji obszar w ksztatcie ¢wiartki okregu
(kat rozwarcia 90°). Obracajac korpus uktadu optycznego mozna skierowac pole detekcji w lewo lub w prawo. Obrdécenie
korpusu o kat wiekszy niz 45° spowoduje zmniejszenie kata rozwarcia pola detekcji poniewaz czes¢ wigzek zostanie
wyeliminowana (bedg skierowane w $ciane).

Tryb ochrony drzwi i okien

Tryb ochrony okien i drzwi uzyskuje sie poprzez wtozenie do pokrywy czujnika przestony blokujacej wigzki z wyjgtkiem
dwadch skrajnych oraz obrdcenie korpusu uktadu optycznego do oporu w lewo lub w prawo. Oprdcz tego istnieje mozliwosc
regulacji wigzki w poziomie (przyblizenie lub oddalenie od Sciany) w zakresie +3°, co odpowiada odlegtosci 0.6m na koricu
zasiegu detekcji (12m od czujnika). Przesuniecie suwaka regulacyjnego w kierunku do $ciany spowoduje oddalenie wigzki od
Sciany, a przesuniecie go w kierunku od sciany — spowoduje jej przyblizenie do Sciany.

n Regulacja zasiegu detekcji

Zasieg detekcji czujnika mozna regulowac w zakresie od 3 do 12m. Regulacji tej dokonuje sie nachylajac regulowang strefe
detekcji w doét, co skutkuje nadaniem jej ksztattu stozka. Nalezy przy tym pamietac¢ o tym ze przesuwanie suwaka
regulacyjnego w gore powoduje skrdcenie zasiegu detekcji, a przesuwanie go w dot — jego wydtuzenie. Obok suwaka
znajduje sie podziatka podajaca zasieg w metrach, ale nalezy jg traktowac jako orientacyjng — rzeczywisty zasieg detekcji
nalezy zawsze zweryfikowa¢ metodg doswiadczalng. Jesli na wprost czujnika znajduje sie droga po ktérej poruszajg sie
osoby lub pojazdy nalezy sie upewnic, ze zasieg detekcji czujnika konczy sie w bezpiecznej odlegtosci od nie;j.

Wazne
Na rzeczywisty zasieg detekcji ma wptyw wiele réznych czynnikéw, takich jak:

e Kontrast termiczny —im wieksza jest réznica temperatur pomiedzy poruszajgcym sie obiektem, a otoczeniem tym
wiekszy zasieg detekcji. Jesli temperatura obiektu jest zblizona do temperatury tfa zasieg ulega znacznemu skréceniu.

e Kierunek poruszania sie obiektu — czujnik najlepiej wykrywa obiekty poruszajgce sie prostopadle do wigzek.

o Wysokos¢ montazu — mniejsza wysokos$¢ montazu skutkuje zmniejszeniem zasiegu detekcji.

e Nachylenie terenu — teren objety polem detekcji powinien by¢ ptaski. Nachylenie terenu w dét skutkuje zwiekszeniem
zasiegu detekcji, a nachylenie w gére — jego zmniejszeniem.

Maskowanie wigzek

W razie potrzeby istnieje mozliwos¢ zamaskowania wybranych wigzek w celu wyeliminowania z pola detekcji okreslonego
fragmentu chronionego obszaru. Do tego celu stuzy przestona maskujgca — nalezy w niej wycig¢ pola odpowiadajgce
wigzkom, ktére majg pozostac aktywne i zostawic¢ pola odpowiadajace wigzkom, ktére chcemy zamaskowac (w taki sam
sposdb dla strefy poziomej i nachylonej). Nastepnie nalezy wtozy¢ przestone do pokrywy czujnika zatrzaskujac jg na
odpowiednich zaczepach i zatozy¢ pokrywe z powrotem. Po zamaskowaniu wigzek nalezy przeprowadzic staranny test
detekcji, aby upewnic sie czy maskowanie wigzek zostato dokonane prawidtowo.

E Regulacja

Czujnik TX-114SR wyposazony jest w funkcje testu umozliwiajgcg tatwe sprawdzenie jego dziatania. Wejscie do trybu testu
nastepuje po naruszeniu czujnika sabotazowego (zdjeciu pokrywy), czujnik pozostaje w tym trybie przez 5 minut po
zamknieciu pokrywy. W trybie testu czujnik dziata w nastepujacy sposéb:

e Dioda LED na pokrywie czujnika sygnalizuje kazde wykrycie ruchu (w trybie pracy dioda nie dziata).
e  (Czas uspienia czujnika wynosi 10 sekund niezaleznie od ustawien mikroprzetgcznikéw.



Czas uspienia

W celu oszczednego zuzywania baterii w czujniku zastosowano tzw. ,,tryb uspienia”. Jego dziatanie polega na tym ze po
kazdym naruszeniu czujnika przez okreslony czas nie reaguje on ponownie na ruch, zas po uptywie tego czasu wraca do
normalnego dziatania. Dzieki temu rozwigzaniu nadajnik zainstalowany w czujniku znajdujgcym sie w ruchliwym miejscu nie
jest uaktywniany bez potrzeby co przyczynia sie do znacznej oszczednosci energii i wydtuzenia czasu dziatania baterii. Czas
udpienia zalezy od ustawienia mikroprzetgcznikdw nr 1 i 2 — mozna wybrac czas 10, 120, 300 i 900 sekund.

P . Regulacja czutosci 30 - 170%
Czutosc i licznik impulsow Ustawienie fabryczne 100%

Instalator moze okresli¢ ile wigzek musi zostac przecietych aby wystgpit alarm (licznik impulséw). Wybdér liczby impulséw
dokonuje sie za pomocg mikroprzetacznika nr 5 — mozliwe ustawienia to 3 impulsy (ON) lub 1 impuls (OFF). Niezaleznie od
ilosci impulséw mozna réwniez regulowad czutosé detektorow PIR w zakresie 30 — 170%.

PODLACZENIE PRZEWODOW

Czujnik TX-114SR moze by¢ zasilany na dwa sposoby: z tej samej baterii co nadajnik oraz z oddzielnej baterii. W tym drugim
przypadku zalecane jest potgczenie ze sobg ujemnych biegundw obydwu baterii. Czujnik posiada nastepujace zaciski:

Zasilanie — zaciski POWER RED (+) oraz BLACK (-), 3+9V DC, 25uA w stanie czuwania
Wyjscie alarmowe - zaciski ALARM (para przewoddw niebieskich) — wyjscie N.O. lub N.C, 10V DC/10mA
Wyjscie sabotazowe — zaciski TAMPER (para przewodow zielonych) — wyjscie N.O. lub N.C, 10V DC/10mA

Potaczenie czujnika z nadajnikiem nalezy wykonac¢ zgodnie z rysunkiem na str. 2. Jesli nadajnik nie posiada oddzielnego
wejscia sabotazowego nalezy potgczyc ze sobg szeregowo wyjscie ALARM oraz TAMPER.

B instatacia

Po podtgczeniu nadajnika nalezy go zamocowac¢ w obudowie czujnika za pomocg podktadki dwustronnie klejacej. Instalacje
czujnika nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z rysunkiem [P ZASADY INSTALACJI na str.2 . Szczegdlnie wazne jest to, aby czujnik
zainstalowany byt doktadnie pionowo. Po przykreceniu czujnika w miejscu instalacji nalezy staranie sprawdzic jego dziatanie.

Sprawdzenie dziatania czujnika (Walk Test)

Ustaw wstepnie pole detekcji i zasieg czujnika (patrz rysunek oraz g ).
Podtacz zasilanie i odczekaj okoto 1min az czujnik ustabilizuje sie termicznie.

3. Zatdz pokrywe obudowy i dokre¢ srubke blokujgcg. Od chwili zamkniecia obudowy masz 5 minut na sprawdzenie pola
detekcji czujnika —w tym czasie dioda LED bedzie sygnalizowata kazdg detekcje ruchu.

4. Poruszajac sie po chronionym obszarze sprawdz i ewentualnie skoryguj pole detekcji i zasieg dziatania czujnika. Zwréé
szczegdlng uwage na to czy ruch oséb i pojazddw poza polem detekcji nie powoduje reakcji czujnika.

Dane techniczne:

Rodzaj czujnika Pasywny czujnik podczerwieni

Pole detekcji Kat widzenia 90°, zasieg 3 + 12m, 2 x 7 wigzek

Zasilanie/pobor pradu 3+ 9V DC, 25pA (czuwanie) / 5mA (alarm/test)

Wyjscia 10V DC/10mA, N.O./N.C.

Regulacja czutosci 30+170%

Licznik impulséw 1/3

Czas uspienia 10/120/300/900 sekund

Temperatura pracy -20°C ++50°C

Masa 400g

Akcesoria w zestawie Podktadka klejaca x 1, srubki x 2, przestona x 1, konektor baterii 9V x 1
Akcesoria dodatkowe Uchwyt scienny (BW-24), uchwyt do montazu na stupie (BP-22)
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